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ROZPORZADZENIE DELEGOWANE KOMISJI (UE) 2024/1208
z dnia 16 listopada 2023 r.

zmieniajace dyrektywe 2000/14/WE Parlamentu Europejskiego i Rady w odniesieniu do metod
pomiaru halasu emitowanego przez urzadzenia uzywane na zewnatrz pomieszczef

(Tekst majacy znaczenie dla EOG)

KOMISJA EUROPE]JSKA,
uwzgledniajgc Traktat o funkcjonowaniu Unii Europejskiej,

uwzgledniajac dyrektywe 2000/14/WE Parlamentu Europejskiego i Rady z dnia 8 maja 2000 r. w sprawie zblizenia ustawo-
dawstw panstw czlonkowskich odnoszacych sie¢ do emisji halasu do srodowiska przez urzadzenia uzywane na zewnatrz
pomieszczen (1), w szczegdlnosci jej art. 18a,

a takze majac na uwadze, co nastepuje:

(1)  Zgodnie z art. 4 dyrektywy 2000/14/WE panstwa czlonkowskie zapewniaja, aby urzadzenia okre$lone w art. 2
ust. 1 nie byly wprowadzane do obrotu ani wprowadzane do uzytku do czasu, gdy producent lub jego upowazniony
przedstawiciel majgcy siedzibe w Unii zapewni, aby dane urzadzenie posiadalo oznaczenie gwarantowanego
poziomu mocy akustycznej, ktory na podstawie art. 3 lit. f) ustala si¢ zgodnie z wymogami ustanowionymi w zalacz-
niku IIL

(2)  Zgodnie z sekcja 1.5.8 akapit drugi zalacznika I do dyrektywy 2006/42/WE Parlamentu Europejskiego i Rady (?)
panstwa cztonkowskie zapewniaja, aby producenci mierzyli poziom emisji hatasu przez maszyny. Zgodnie z sekcja
1.7.4.2 lit. u) tego zalacznika panstwa czlonkowskie zapewniaja, aby producenci dostarczali informacje na temat
emisji hatasu, w tym informacje na temat metody stosowanej do pomiaru hatasu, ktéra w przypadkach niestosowa-
nia norm zharmonizowanych powinna by¢ metoda najbardziej odpowiednia dla danej maszyny, chyba ze metoda ta
jest okre$lona w innych przepisach Unii, a jej stosowanie jest obowigzkowe, co ma miejsce w przypadku dyrek-
tywy 2000/14/WE. Producenci urzadzen objetych zakresem zaréwno dyrektywy 2006/42|WE, jak i dyrek-
tywy 2000/14/WE sa zatem zobowiazani do pomiaru emisji hatasu przez takie urzadzenia zgodnie z metodami
ustanowionymi w dyrektywie 2000/14/WE.

(3)  Art. 12 dyrektywy 2000/14/WE zawiera tabele, w ktérej okreslono dopuszczalny poziom mocy akustycznej urzg-
dzen uzywanych na zewnatrz pomieszczen. Tabela ta zostala zaktualizowana dyrektywa 2005/88/WE Parlamentu
Europejskiego i Rady (*). Metody pomiaru hatasu, okreslone w zalgczniku III do dyrektywy 2000/14/WE, nie zostaly
jednak zaktualizowane od czasu jej przyjecia. Konieczne jest zatem dostosowanie tych metod do postepu technicz-
nego i postepow w zakresie normalizacji europejskie;j.

(4)  Rézne metody pomiarowe mogg mie¢ rézne warunki lub ograniczenia, ktére moga mie¢ wplyw na obliczony
poziom mocy akustycznej. Dopuszczalne poziomy mocy akustycznej okre$lone w art. 12 dyrektywy 2000/14/WE
zostaly ustanowione przy uzyciu metod pomiarowych przyjetych w 2000 r. Jezeli gwarantowane poziomy mocy
akustycznej urzadzen wymienionych w art. 12 sg obliczane zgodnie z nowymi metodami pomiarowymi, a dopusz-
czalne poziomy mocy akustycznej nie zostaly odpowiednio zaktualizowane, obie warto$ci hatasu mogg nie by¢
w pelni por6wnywalne, a zmiana obliczonego gwarantowanego poziomu mocy akustycznej wynikajaca ze zmiany
metody pomiaru hatasu moze prowadzi¢ do zmiany zgodnosci urzadzen. W przypadku gdy w wyniku zmiany
metod pomiaru halasu pojawiaja si¢ watpliwosci co do zgodnosci urzadzen, konieczne jest — w celu zachowania
poréwnywalnosci — zapewnienie obliczania pozioméw mocy akustycznej za pomocg tych samych metod pomiaru,
ktére sg stosowane do ustalenia dopuszczalnych pozioméw mocy akustyczne;j.

() Dz.U.L162z3.7.2000,s. 1.

() Dyrektywa 2006/42/WE Parlamentu Europejskiego i Rady z dnia 17 maja 2006 r. w sprawie maszyn, zmieniajaca dyrek-
tywe 95/16/WE (Dz.U. L 157 z 9.6.2006, s. 24).

() Dyrektywa 2005/88/WE Parlamentu Europejskiego i Rady z dnia 14 grudnia 2005 r. zmieniajaca dyrektywe 2000/14/WE w sprawie
zblizenia ustawodawstw panistw czlonkowskich odnoszacych si¢ do emisji halasu do Srodowiska przez urzadzenia uzywane na zew-
natrz pomieszczen (Dz.U. L 344 z 27.12.2005, s. 44).
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(5) W zwigzku z powyzszym nalezy odpowiednio zmieni¢ dyrektywe 2000/14/WE.

(6)  Nalezy zapewni¢ podmiotom gospodarczym wystarczajaco duzo czasu na dostosowanie si¢ do nowych wymogow.
Rozpoczecie stosowania niniejszego rozporzadzenia nalezy zatem odroczy¢.

(7)  Aby unikna¢ niepotrzebnych obcigzen administracyjnych i zwigzanych z tym kosztéw dla podmiotéw gospodar-
czych, konieczne jest rdwniez zapewnienie wystarczajacego okresu przejsciowego po wejSciu w zycie niniejszego
rozporzadzenia, podczas ktérego urzadzenia uzywane na zewnatrz pomieszczeni, ktére zostaly juz wprowadzone

do obrotu i ktére spelniaja wymogi zalacznika I do dyrektywy 2000/14/WE, moga by¢ nadal udostepniane na
rynku,

PRZYJMUJE NINIEJSZE ROZPORZADZENIE:

Artykut 1

Zatgcznik 11T do dyrektywy 2000/14/WE zastepuje si¢ tekstem zawartym w zalaczniku do niniejszego rozporzadzenia.

Artykut 2

Niniejsze rozporzadzenie wchodzi w Zycie dwudziestego dnia po jego opublikowaniu w Dzienniku Urzgdowym Unii Europej-
skiej.

Niniejsze rozporzadzenie stosuje si¢ od dnia 22 maja 2025 r.

Niniejsze rozporzadzenie wigze w caloci i jest bezposrednio stosowane we wszystkich pan-
stwach cztonkowskich.

Sporzadzono w Brukseli dnia 16 listopada 2023 r.

W imieniu Komisji
Przewodniczgca
Ursula VON DER LEYEN
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ZALACZNIK
wZALACZNIK III

METODY POMIARU HALASU EMITOWANEGO PRZEZ URZADZENIA UZYWANE NA ZEWNATRZ POMIESZCZEN

Wprowadzenie

Niniejszy zalacznik zawiera metody pomiaru halasu, ktére nalezy stosowaé do ustalenia pozioméw mocy akustycznej
urzadzen uzywanych na zewnatrz pomieszczen.

W czgéci A niniejszego zalgcznika okreslono podstawowg norme emisji hatasu i ogdlne informacje uzupetniajace do pod-
stawowej normy emisji hatasu w celu pomiaru poziomu ci$nienia akustycznego na powierzchni pomiarowej otaczajacej
zrédlo halasu oraz obliczenia poziomu mocy akustycznej halasu wytwarzanego przez to Zrédto.

W czedci B niniejszego zalacznika okreslono procedure badania hatasu poszczegdlnych urzadzen, ktéra jest przedstawiana
jako odniesienie do konkretnej normy albo jako opis majacych zastosowanie warunkéw badania i eksploatacji, w tym:

a) Srodowisko badania;

b) warto$¢ poprawki Srodowiskowej (K,4);

¢) ksztalt i wymiary powierzchni pomiarowej;

d) liczbe i polozenie mikrofonéw, ktére majg by¢ uzyte;

e) wymogi dotyczace zainstalowania i zamontowania urzadzenia;

f) metode obliczania wynikowych pozioméw mocy akustycznej, w przypadku gdy nalezy wykona¢ kilka pomiaréw
w réznych warunkach eksploatacji.

Przy badaniu poszczegdlnych typoéw urzadzenia producent lub jego upowaznieni przedstawiciele w Unii stosujg podsta-
wowg norme emisji halasu i ogélne informacje uzupelniajace okreslone w czgsci A niniejszego zalgcznika oraz procedurg
badania halasu poszczegdlnych urzadzen ustanowiona w czgsci B. Procedury badania hatasu przewidziane w cz¢sci B maja
na celu uzupelnienie specyfikacji okreslonych w czesci A z uwzglednieniem charakterystyki poszczeg6lnych kategorii urza-
dzen. Jezeli procedury badania hatasu ustanowione w czgéci B przewiduja mozliwo$¢ wyboru miedzy réznymi alternatyw-
nymi rozwiazaniami technicznymi, producenci lub ich upowaznieni przedstawiciele w Unii stosuja te, ktére sg zgodne ze
specyfikacjami okreslonymi w czesci A. W przypadku konfliktu miedzy czeScig A i czgscig B pierwszefistwo majg przepisy
czesci B.

W przypadku gdy procedury badania hatasu okreslone w czgsci B lub w normach, o ktérych mowa w czeéci B, nie mialyby
zastosowania do niektorych modeli urzadzen nalezacych do danej kategorii urzadzeni, producenci lub ich upowaznieni
przedstawiciele w Unii ustalajg gwarantowany poziom mocy akustycznej zgodnie z podstawowa normg emisji halasu
i odpowiednimi informacjami uzupelniajagcymi wskazanymi w czesci A.

W odniesieniu do urzgdzeh wymienionych w art. 12, w przypadku gdy zastosowanie metod pomiaru hatasu okreslonych
w niniejszym zalaczniku lub metod ustanowionych w wersji zalgcznika III, ktéra miata zastosowanie przed dniem 22 maja
2025 r., prowadzitoby do dwéch réznych sytuacji zgodnosci produktu, tj. gwarantowany poziom mocy akustycznej urzg-
dzen obliczony za pomoca jednej metody przekracza odpowiedni dopuszczalny poziom mocy akustycznej okreslony
w art. 12, ale przy uzyciu innej metody juz nie, producenci lub ich upowaznieni przedstawiciele w Unii ustalaja zmierzony
poziom mocy akustycznej i gwarantowany poziom mocy akustycznej zgodnie z metodami okreslonymi w wersji zalacz-
nika III, ktéra miata zastosowanie przed dniem 22 maja 2025 r., do czasu zmiany dopuszczalnych pozioméw mocy akus-
tycznej okre$lonych w art. 12. W takiej sytuacji jednostki notyfikowane i organy nadzoru rynku réwniez stosuja metode
okreslong w wersji zalacznika III, ktéra miata zastosowanie przed dniem 22 maja 2025 r., do przeprowadzania badan
halasu, jezeli jest to wymagane w majacej zastosowanie procedurze oceny zgodnosci.
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CZESC A
PODSTAWOWA NORMA EMISJI HALASU

Do ustalenia poziomu mocy akustycznej Ly, producenci lub ich upowaznieni przedstawiciele w Unii wykorzystuja podsta-
wowa norme emisji halasu EN ISO 3744:2010, z zastrzezeniem ogdlnych informacji uzupelniajacych okreslonych w niniej-
szej czeSci A. Producenci lub ich upowaznieni przedstawiciele w Unii stosuja wszystkie klauzule normy EN
ISO 3744:2010, chyba ze w niniejszej czeSci A lub w majacej zastosowanie procedurze badania halasu przewidzianej
w czesci B niniejszego zalacznika okreslono inaczej.

1. PRACA ZRODEA HALASU PODCZAS BADANIA

1.1. Predkos¢ wentylatora

Wszystkie wentylatory zamontowane w silniku urzadzenia lub jego ukladzie hydraulicznym muszg by¢ wigczone
podczas badania. Producenci lub ich upowaznieni przedstawiciele w Unii ustalajg predkos¢ wentylatora zgodnie
z wymogami okre§lonymi w lit. a)-d), stosownie do przypadku, oraz podaja te predko$¢ w raporcie z badan i stosuja
ja w dalszych pomiarach. Podczas badan wentylatory nie moga pracowaé w trybie wstecznym.

a) Naped wentylatora pobrany wprost od silnika lub jego uktadu hydraulicznego:

Naped wentylatora, ktéry jest pobrany wprost od silnika lub jego ukladu hydraulicznego, musi pracowaé pod-
czas badania.

b) Naped wentylatora z kilkoma okreslonymi predkosciami:

Wentylator, ktéry moze pracowac przy kilku okreslonych predkosciach, bada si¢ w jeden z nastepujacych spo-

sobow:

i) przy jego maksymalnej predkosci roboczej;

ii) w pierwszej probie z niepracujacym wentylatorem i w drugiej prébie z wentylatorem pracujgcym z mak-
symalng predkoscia.

Do celéw ppkt (ii) wynikowy powierzchniowy poziom ciénienia akustycznego L,, skorygowany charakterys-
tyka czestotliwociowa A jest obliczany przez polaczenie obydwu wynikéw badan, przy uzyciu nastepujacego
réwnania:

LPA = 10 lg (0,3 X 100,1 LpA,O% + 0,7 X 100,1 LpA,lOO %)

gdzie:

— Lo to powierzchniowy poziom ciéniepia akustycznego skorygowany charakterystyka czestotliwos-
ciows A, ustalony z wentylatorem niepracujacym;

— Ly, 100 % to powierzchniowy poziom cisnienia akustycznego skorygowany charakterystyka czestotliwos-
ciowa A, ustalony przy maksymalnej predkosci obrotowej wentylatora.

¢) Naped wentylatora z predkoscia regulowang zmienng w sposéb ciagly:

Wentylator, ktéry moze pracowaé przy predkosci zmienianej w sposéb ciagly, jest badany zgodnie z pkt 1.1
lit. b) lub z predkoscig wentylatora nie mniejsza niz 70 % predkosci maksymalnej.

Wentylatory wiskotyczne, ktore s3 automatycznie regulowane przez temperature silnika, uznaje si¢ za pracujace
przy predkosci zmienianej w sposéb ciaggly bez wzgledu na Zrédlo sterowania.

d) Urzadzenia z wigcej niz jednym wentylatorem:

Jezeli maszyna jest wyposazona w wigcej niz jeden wentylator, wszystkie wentylatory pracujg zgodnie z warun-
kami okre$lonymi odpowiednio w lit. a), b) lub ).

ELL http://data.europa.cu/elijreg_del/2024/1208/oj
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1.2.

1.3.

Badanie podczas pracy urzadzenia bez obcigzenia

Przed dokonaniem pomiaru halasu emitowanego podczas pracy urzadzenia bez obcigzenia producenci lub ich upo-
waznieni przedstawiciele w Unii rozgrzewaja silnik i uklad hydrauliczny urzadzenia zgodnie z instrukcjg obstugi
i przestrzegaja wymagan w zakresie bezpieczenstwa.

Producenci lub ich upowaznieni przedstawiciele w Unii dokonujg pomiaru hatasu, gdy urzadzenie jest nieruchome,
bez uruchamiania pracy osprzetu roboczego ani mechanizmu ruchu. Do celéw pomiaru silnik pracuje () z predkos-
cia nie mniejsza niz predkos$¢ znamionowa odpowiadajaca mocy netto (%).

Jezeli maszyna jest zasilana przez generator lub z elektrycznej sieci zasilajacej, czestotliwo$¢ pradu zasilajacego, pod-
ana przez producenta, jest stabilna w granicach * 1 Hz, gdy maszyna jest wyposazona w silnik indukcyjny, oraz zasi-
lana napigciem w granicach, * 1 % napigcia znamionowego, jezeli maszyna jest wyposazona w silnik komutatorowy.
Napigcie zasilania jest mierzone na wtyku kabla nierozlaczalnego lub na koncu przewodu zasilajacego, lub na przy-
faczu maszyny, jezeli jest zastosowany kabel rozlaczalny. Ksztalt fali pradu zasilajacego z generatora jest podobny do
tego otrzymywanego z sieci.

W przypadku gdy na maszynie podano wiele zakresow napiecia, producenci lub ich upowaznieni przedstawiciele
w Unii dokonuja pomiardw przy najwyzszym podanym zakresie napigcia. Jezeli zakres napigcia wynosi
220-240 V, badanie przeprowadza si¢ przy napieciu 230 V.

Jezeli maszyna jest zasilana z co najmniej jednego akumulatora, akumulator musi by¢ naladowany do co najmniej
70 % swojej pojemnosci.

Predko$¢ znamionowa podczas pomiaréw i odpowiadajaca jej moc netto jest ustalona przez producentéw lub ich
upowaznionych przedstawicieli w Unii i musi zostaé podana w raporcie z badan.

Jezeli urzadzenie posiada kilka silnikéw, silniki te pracujg réwnoczes$nie podczas pomiaréw, chyba ze nie jest to
mozliwe, w ktérym to przypadku mierzy si¢ poziom emisji halasu dla kazdej mozliwej kombinacji pracy silnikow.

Badanie podczas pracy urzadzenia obcigzonego

Przed dokonaniem pomiaru halasu emitowanego podczas pracy urzadzenia obcigzonego producenci lub ich upo-
waznieni przedstawiciele w Unii rozgrzewaja silnik i uklad hydrauliczny urzadzenia zgodnie z instrukcja obstugi
i przestrzegaja wymagan w zakresie bezpieczenstwa. Podczas pomiaru producenci lub ich upowaznieni przedstawi-
ciele w Unii nie mogg uzywa¢ urzadzenia sygnalizacyjnego, takiego jak sygnal ostrzegajacy lub alarm cofania.

Producenci lub ich upowaznieni przedstawiciele w Unii zapisuja obroty lub predkos¢ urzadzenia podczas pomiaru
i podaja te obroty lub t¢ predkos¢ w raporcie z badan.

Jezeli urzadzenie jest wyposazone w kilka silnikéw lub agregatéw, te silniki lub agregaty pracujg réwnocze$nie pod-
czas pomiaréw, chyba Ze nie jest to mozliwe, w ktérym to przypadku producenci mierzg poziom halasu dla kazdej
mozliwej kombinagji pracy silnikéw lub agregatow.

Producenci lub ich upowaznieni przedstawiciele w Unii okreslaja szczegdlne warunki eksploatacji dla kazdego typu
urzadzenia pod obcigzeniem. Szczegdlne warunki eksploatacji generuja w miare mozliwosci skutki i obcigzenia zbli-
zone do tych spotykanych w rzeczywistych warunkach pracy.

() Silnik na biegu jalowym moze pracowa¢ przy najnizszej predkosci obrotowej silnika (pelne zwolnienie przepustnicy) lub przy najniz-

0

szej predkosci obrotowej silnika wymaganej do wykonywania podstawowych funkcji, w tym przy zapewnieniu wystarczajacego ci$nie-
nia hydraulicznego do poruszania maszyny lub ktéregokolwiek z jej narzedzi, stosownie do danej kategorii urzadzenia.

Moc netto oznacza moc w ,kW” uzyskana na stanowisku badawczym na konicu watu korbowego lub jego rownowaznika, zmierzona
zgodnie z metodg pomiaru mocy silnikdw wewnetrznego spalania okreslong w regulaminie nr 120 wersja 2 Europejskiej Komisji Gos-
podarczej Organizacji Narodéw Zjednoczonych (EKG ONZ) - Jednolite przepisy dotyczace homologaciji silnikéw spalinowych monto-
wanych w ciggnikach rolniczych i lesnych oraz w maszynach samojezdnych nieporuszajacych si¢ po drogach, w zakresie pomiaru
mocy netto, momentu obrotowego netto oraz jednostkowego zuzycia paliwa (Dz.U. L 166 z 30.6.2015, s. 170).

ELL http://data.europa.cu/elijreg_del/2024/1208/oj
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1.4.

Badanie urzadzen recznie kierowanych

Producenci lub ich upowaznieni przedstawiciele w Unii okreslaja typowe warunki eksploatacji dla kazdego typu
urzadzenia recznie kierowanego, ktére generuja skutki i obcigzenia podobne do tych, jakie wystepuja w rzeczywis-
tych warunkach pracy.

Wyznaczanie powierzchniowego poziomu ci$nienia akustycznego

Producenci lub ich upowaznieni przedstawiciele w Unii wyznaczaja powierzchniowy poziom cisnienia akustycz-
nego co najmniej trzy razy. Jesli co najmniej dwie z obliczonych wartosci nie r6znig si¢ o wigcej niz 1 dB, dalsze
pomiary nie beda konieczne. W przeciwnym razie producenci lub ich upowaznieni przedstawiciele w Unii konty-
nuujg pomiary do czasu uzyskania dwdch wartosci réznigcych sie o nie wigcej niz 1 dB. Powierzchniowy poziom
ci$nienia akustycznego skorygowany charakterystyka czestotliwo$ciowa A, ktéry producenci lub ich upowaznieni
przedstawiciele w Unii maja zastosowa¢ do obliczen poziomu mocy akustycznej, jest Srednig arytmetyczng dwdch
najwyzszych wartosci, ktére nie r6znig sie o wiecej niz 1 dB.

W miar¢ mozliwosci producenci lub ich upowaznieni przedstawiciele w Unii przeprowadzaja pomiary halasu przy
wszystkich pozycjach mikrofonu réwnoczesnie. Jest to szczegdlnie wazne w przypadku prob dynamicznych. Jezeli
nie jest to mozliwe, producenci lub ich upowaznieni przedstawiciele w Unii dokladaja szczegdlnych starani, aby
zapewni¢ stabilne warunki w $rodowisku badania oraz zminimalizowaé ryzyko uwzglednienia niepozadanych
zmian w halasie emitowanym przez maszyne lub przez wszelkie inne czynniki, w tym halas w tle i predko$¢ wiatru.

Informacje, jakie nalezy poda¢ w sprawozdaniu

Raport z badan, wymagany w dokumentacji technicznej przewidzianej w pkt 3 zalacznika V, pkt 3 zalacznika VI,
pkt 2 zalacznika VII oraz ppkt 3.1 i 3.3 zalacznika VIII, zawiera dane techniczne niezbedne do identyfikacji bada-
nego zrodla halasu, procedure badania hatasu oraz dane akustyczne wykorzystane i uzyskane w trakcie badania.

Warto$¢ poziomu mocy akustycznej skorygowanego charakterystyka czestotliwosciowa A badanego Zrédla halasu,
ktérg nalezy poda¢ w raporcie, jest zapisana jako liczba catkowita (jesli reszta jest mniejsza niz 0,5, nalezy wpisaé
nizsza liczbe catkowity, a jesli jest wigksza lub réwna 0,5, nalezy wpisaé wyzsza liczbe calkowitg).

W przypadku gdy z przyczyn i na warunkach okreslonych w ostatnim akapicie wprowadzenia do niniejszego
zalgcznika producenci lub ich upowaznieni przedstawiciele w Unii stosuja metody przewidziane w wersji zalacznika
111, ktéra mialta zastosowanie przed dniem 22 maja 2025 r., na potrzeby ustalenia poziomu mocy akustycznej pro-
ducenci lub ich upowaznieni przedstawiciele w Unii zachowuja w raporcie z badan dane dotyczace pomiaréw prze-
prowadzonych zgodnie z obiema metodami: metodami okre§lonymi w wersji zalacznika III, ktéra miata zastosowa-
nie przed dniem 22 maja 2025 r., oraz metodami ustanowionymi w niniejszym zalgczniku.

Wiasciwe organy krajowe i jednostki notyfikowane akceptuja w odniesieniu do modeli urzadzenia, ktérego pierwsza
sztuka zostata wprowadzona do obrotu lub wprowadzona do uzytku przed dniem 22 maja 2025 r., sprawozdania
techniczne z pomiaréw halasu przeprowadzonych zgodnie z metodami okre$lonymi w wersji zalacznika III, ktéra
miata zastosowanie przed dniem 22 maja 2025 r., do celéw oceny zgodnosci na podstawie procedur, o ktorych
mowa w art. 14 ust. 1 dyrektywy, oraz do celow wymogdéw dotyczacych dokumentacji technicznej takich produk-
tow, przewidzianej w pkt 3 zalacznika V, w pkt 3 zalacznika VI, w pkt 2 zalgcznika VII oraz w ppkt 3.1 i 3.3 zalacz-
nika VIII do niniejszej dyrektywy, do dnia 22 maja 2028 r.

Poprawka Srodowiskowa K,

Producenci lub ich upowaznieni przedstawiciele w Unii okreslaja poprawke srodowiskowa K, zgodnie z sekcjg 4.3
normy EN ISO 3744:2010.

Jezeli K,4 < 0,5 dB, mozna jg pomingd.
Jezeli K, > 4 dB, Srodowisko badania nie spelnia wymogéw dyrektywy i nalezy je zmodyfikowac.

Producenci lub ich upowaznieni przedstawiciele w Unii stosujg specyfikacje dotyczace poprawki srodowiskowej
ustanowione w procedurze badania halasu poszczegdlnych urzadzen, o ktérych mowa w czgsci B niniejszego
zalgcznika, jezeli takie specyfikacje istniejg.

ELL http://data.europa.cu/elijreg_del/2024/1208/oj
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CZESC B
PROCEDURY BADANIA HALASU POSZCZEGOLNYCH URZADZEN
0. Badanie urzadzenia bez obcigzenia
Strefa badania
Odbijajaca powierzchnia z betonu lub gladkiego asfaltu.
Poprawka Srodowiskowa K,
Koa=0
Powierzchnia pomiarowa/liczba pozycji mikrofonu/odlegtosé pomiarowa
a) jezeli najwigkszy wymiar réwnolegloscianu odniesienia nie przekracza 8 m:

pétkula/szesé pozycji mikrofonu zgodnie z zalacznikiem F do normy EN ISO 3744:2010

b) jezeli najwigkszy wymiar réwnolegloscianu odniesienia przekracza 8 m: réwnoleglodcian wedlug
ISO 3744:2010 z odlegloscig pomiarows

d=1m.
Badanie bez obcigzenia

Badania halasu s przeprowadzane zgodnie z czgscia A ppkt 1.2 niniejszego zalacznika.

Okres(-y) obserwacji/ustalenie wynikowego poziomu mocy akustycznej, jezeli zastosowano wigcej niz jeden warunek eksploatagji
Okres obserwacji wynosi co najmniej 15 s lub co najmniej 3 cykle pracy maszyny.
1. Platformy podnosnikowe z silnikiem spalinowym
EN 280-1:2022, klauzula 4.12.2.
2. Wycinarki do krzakéw
ENISO 22868:2021.

3. Podnosniki budowlane do transportu towaréw

Zob. nr 0.

Geometryczny $rodek silnika jest umieszczony powyzej Srodka pétkuli. Podnoénik porusza si¢ bez obcigzenia
i opuszcza pétkule — gdy konieczne — w kierunku punktu 1.

4, Budowlane pily tasmowe

EN ISO 19085-16:2021, klauzula 6.2.2.

Stosuje si¢ metode pomiaru okreslong w tej normie na podstawie EN ISO 3744:2010.
5. Budowlane stotowe pily tarczowe

Powierzchnia pomiarowa/liczba pozycji mikrofonu/odlegtosé pomiarowa

ISO 7960:1995, zalacznik A, odlegto$¢ pomiarowa d = 1 m.

Badanie pod obcigzeniem

I1SO 7960:1995, zalgcznik A (tylko pkt A2 lit. b)).

Okres obserwagji

ISO 7960:1995, zalgcznik A.

ELL http://data.europa.cu/elijreg_del/2024/1208/oj 7]24
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10.

Przenos$ne pily tancuchowe

a)

Urzadzenia napedzane silnikiem spalinowym

ENISO 22868:2021.

Urzadzenia napedzane silnikiem elektrycznym

EN 62841-4-1:2020, zalgcznik L.

Pojazdy do wysokoci$nieniowego splukiwania i odsysania

W przypadku gdy oba urzadzenia mogg pracowaé réwnoczesnie, odbywa si¢ to zgodnie z nr 26 i 52 niniejszej
czedci B. Jezeli nie, emisje halasu obu urzgdzen mierzy si¢ oddzielnie i zapisuje si¢ wyzsze wartoSci.

Maszyny do zageszczania

a)

Plyty wibracyjne i ubijaki wibracyjne

EN 500-4: 2011, klauzula 5.10.1.

b) Walce
EN 474-13:2022, klauzula 4.6.
Sprezarki

ENISO 2151:2008.

Okres obserwacji wynosi co najmniej 15 s.

Reczne kruszarki do betonu i mloty mechaniczne

a)

Urzadzenia napedzane silnikiem spalinowym

Powierzchnia pomiarowajliczba pozycji mikrofonu/odleglosé pomiarowa

Pélkula/szes¢ pozycji mikrofonu zgodnie z zalgcznikiem F do normy EN ISO 3744:2010 i ponizszg tabels,
w zaleznoSci od masy urzadzenia podanej w ponizszej tabeli:

Masa urzadzenia m (w kg) Promien pétkuli (w m) z dla pozycji mikrofonu nr 2, 4, 61 8
(w m)
m<10 2 0,75
mz=10 4 1,50

Zamontowanie urzgdzenia
Wszystkie urzadzenia sg badane w pozycji pionowe;.

Jesli badane urzgdzenie posiada odprowadzanie powietrza, jego 0§ jest jednakowo odlegla od dwoéch pozycji
mikrofonu. Halas zasilania napgdem nie moze wplywa¢ na pomiar emisji halasu z urzadzenia poddanego
badaniom.

Podparcie urzadzenia

Urzadzenie jest sprzegniete podczas badania z narzedziem osadzonym w betonowym bloku w ksztalcie szes-
cianu, umieszczonym w betonowym dole, zaglebionym w ziemi.

Poéredni stalowy element moze by¢ dodany w trakcie badan miedzy urzadzenie i narzedzie podpierajace. Ten
posredni element tworzy stabilna strukture miedzy urzadzeniem i podpierajgcym narzedziem. Rysunek 10.1
przedstawia te wymagania.

Charakterystyka bloku

Blok jest w ksztalcie szeScianu o dlugosci krawedzi 0,60 m + 2 mm i mozliwie regularnym. Jest wykonany
z betonu zbrojonego i prawidlowo zageszczonego w warstwach do 0,20 m w celu uniknigcia nadmiernego
osiadania.

ELL http://data.europa.cu/elijreg_del/2024/1208/oj
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Jakos¢ betonu

Jako$¢ betonu odpowiada klasie C 50/60 normy EN 206:2013+A2:2021.

Szescian jest zbrojony przez stalowe prety o Srednicy 8 mm bez wigzan, a kazdy pret pozostaje niezalezny od
drugiego. Koncepcja rozwigzania jest zilustrowana na rysunku 10.2.

Narzedzie podtrzymujace

Narzedzie jest uszczelnione w bloku i skfada si¢ z ubijaka o $rednicy od 178 mm do 220 mm i standardowego
uchwytu narzedzia identycznego z normalnie uzywanym w badanym urzadzeniu i zgodnym z norma
ISO 1180:1983/Add 1:1985, lecz dostatecznie dtugiego, aby umozliwi¢ przeprowadzenie badania.

Przeprowadza si¢ odpowiednie dzialanie w celu polgczenia obu czesci sktadowych. Narzedzie jest zamoco-
wane w bloku tak, ze spod ubijaka znajduje si¢ w odleglosci 0,30 m od gérnej powierzchni bloku (zob. rysu-
nek 10.2).

Blok pozostaje w dobrym stanie pod wzgledem mechanicznym, szczegdlnie w punkcie, gdzie spotykaja si¢
podtrzymujace narzedzie i beton. Przed i po kazdym badaniu sprawdza sig, czy narzedzie osadzone w betono-
wym bloku jest dobrze obetonowane.

Ustawienie szeScianu

Szecian jest umieszczany w dole, calkowicie wypelnionym betonem, przykrytym plyta ekranujaca o masie
wlasciwej co najmniej 100 kg/m?, jak wskazano na rysunku 10.3, tak aby gérna powierzchnia plyty ekranuja-
cej znajdowala si¢ w jednej plaszczyZnie z ziemig. Aby unikngd jakiegokolwiek zaktdcajacego hatasu, blok jest
izolowany od dna i bokéw dotu przez elastyczne bloki, ktérych czestotliwos¢ odcinajaca nie jest wigksza niz
polowa czestotliwosci uderzeniowej nominalnej badanego urzgdzenia, wyrazonej w ilosci uderzefi na
sekunde.

Otwér w plycie ekranujacej, przez ktory przechodzi uchwyt narzedzia, jest mozliwie jak najmniejszy
i uszczelniony przez elastyczne nieprzepuszczajace dZwigku wypelnienie.

Badanie pod obcigzeniem

Urzadzenie poddane badaniu jest polaczone z podpierajacym narzedziem.

Urzadzenie poddane badaniu pracuje w stabilnych warunkach majacych takie same wlasnosci akustyczne jak
w czasie normalnego uzytkowania.

Urzadzenie poddane badaniu pracuje przy maksymalnej mocy okreslonej w instrukcjach dostarczonych
nabywcy.

Okres obserwagji

Okres obserwacji wynosi co najmniej 15 s.
Rysunek 10.1

Szkic elementu posredniego

R o |
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Rysunek 10.2
Blok badawczy
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Rysunek 10.3

Urzadzenie do badania

Narzedzie robocze

| — Plyta ekranujaca

1
g =
3
l / Polfaczenie elastyczne J
ma T Pianka pochianiajaca

Element posredni

Polfaczenia elastyczne

_EJ Blok betonowy

o= f-}———  Podkiadka elastyczna na podparcie

Warto$¢ A musi by( taka, aby plyta ekranujaca spoczywajaca na elastycznym polaczeniu | spoczywala na jed-
nakowej plaszczyznie z podtozem.

b)  Urzadzenia napedzane silnikiem elektrycznym:

EN IEC 62841-2-6:2020, EN IEC 62841-2-6:2020/{A11:2020, zalacznik [, klauzula 1.2.

0) Urzadzenia napedzane pneumatycznie lub hydraulicznie:

Tak samo jak w przypadku urzadzenia napgdzanego silnikiem spalinowym.
11.  Mieszarki do betonu lub zaprawy murarskiej

Badanie pod obcigzeniem

Mieszalnik (gruszka) jest wypelniony do pojemnosci znamionowej piaskiem o granulacji od 0 do 3 mm, o wilgot-
nosci 4-10 %.

Mieszalnik pracuje co najmniej z predko$cig znamionows.
Okres obserwadji
Okres obserwacji wynosi co najmniej 15 s.
12.  Wciagarki budowlane
a)  Urzadzenia napedzane silnikiem spalinowym:

Zob. nr 0.

Geometryczny Srodek silnika jest umieszczony powyzej $rodka pétkuli; weiggarka musi by¢ przylaczona, lecz
bez zadnego obcigzenia.

b)  Urzadzenia napedzane silnikiem elektrycznym:
EN 14492-2:2019, zalacznik M.

13.  Pompy do betonu i agregaty tynkarskie

EN 12001:2012, zalacznik C.

ELL http://data.europa.cu/elijreg_del/2024/1208/oj 1124
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14.  Ta$my przeno$nikowe

Zob. nr 0.

Geometryczny Srodek silnika jest umieszczony powyzej Srodka pétkuli. Tasma porusza si¢ bez obcigzenia i opuszcza
potkule, gdzie niezbedne, w kierunku punktu 1.

15.  Urzadzenia chlodzace na pojazdach

Badanie pod obcigzeniem

Urzadzenie chlodzace jest zainstalowane w rzeczywistej lub symulowanej przestrzeni ladunkowej, a poziom
dzwigku jest mierzony w stacjonarnej pozycji, dla ktérej zgodnie z instrukcjami dostarczonymi nabywcy wysoko$é
urzadzenia chtodzacego jest reprezentatywna dla przewidzianych wymogéw instalacji. Zrédto zasilania urzadzenia
chlodzacego pracuje w takim tempie, ktére powoduje maksymalng predkos¢ sprezarki chlodzacej i wentylatora
okreslong w instrukcjach. Jezeli urzadzenie chtodzgce ma by¢ zasilane przez silnik napedzajacy pojazd, silnik nie

jest uzywany podczas pomiaru, a urzadzenie chlodzace jest przytaczone do odpowiedniego Zrédla energii elektrycz-
nej. Ruchome jednostki ciggnikowe zostajg usunigte podczas pomiaru.

Poziom dzwigku urzadzen chlodzacych instalowanych w przestrzeni tadunkowej jednostek chtodniczych, co do kté-
rych istnieje wybdr réznych zrédet napedu, mierzy si¢ oddzielnie dla kazdego Zrédta napedu. Podane w sprawozda-
niu wyniki pomiaréw odzwierciedlajg co najmniej sposéb eksploatacji powodujacy maksymalng moc akustyczng.

Okres obserwadji
Okres obserwacji wynosi co najmniej 15 s.
16.  Spycharki
ISO 6395:2008 oraz warunki eksploatacji i badania okre§lone w zalgczniku C do tej normy.
17. Wiertnice
a) Wiertnice przejezdne
EN 16228-2:2014+A1:2021, klauzula 5.12.
b)  Urzadzenia do poziomych przewiertéw sterowanych
EN 16228-3:2014+A1:2021, klauzula 5.15.
<) Wymienne urzadzenia pomocnicze do przewierté6w
EN 16228-7:2014+A1:2021, klauzula 5.3.
d)  Wszelkie inne urzadzenia do przewiertéw
EN 16228-1:2014+A1:2021, klauzula 5.27.2.2.
18.  Wywrotki
ISO 6395:2008 oraz warunki eksploatacji i badania okreslone w zalaczniku F do tej normy.

19.  Urzadzenia do zaladunku i roztadunku cystern lub siloséw samochodowych

Zob. nr 9 odnoénie do sprezarek lub pomp prézniowych.

Zob. nr 56 odnosnie do pomp cieczy.

20.  Koparki

ISO 6395:2008 oraz warunki eksploatacji i badania okre§lone w zalaczniku B do tej normy.

1224 ELL http://data.europa.cu/elijreg_del/2024/1208/oj
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21.

22.

23.

24,

25.

26.

Koparko-tadowarki

ISO 6395:2008 oraz warunki eksploatacji i badania okreslone w zalaczniku E do tej normy.

Kontenery do odzysku szkla

Do celéw niniejszej procedury badania halasu przy pomiarze poziomu ci$nienia akustycznego w punktach umie-
szczenia mikrofonéw stosuje si¢ poziom ci$nienia akustycznego pojedynczego zdarzenia zintegrowany w czasie L,
zgodnie z definicjg w ppkt 3.4 normy EN ISO 3744:2010.

Poprawka Srodowiskowa K,
Pomiar w przestrzeni otwartej
Ko)n=0

Pomiary w pomieszczeniu

Warto$¢ stalej K,,, ustalona zgodnie z zalacznikiem A do normy EN ISO 3744:2010, wynosi < 2,0 dB i w takim
przypadku K, zostaje pominigte.

Warunki eksploatacji podczas badania

Pomiar halasu jest przeprowadzany podczas kompletnego cyklu, rozpoczynajacego si¢ z pustym kontenerem
i zakoniczonego, gdy 120 szklanych butelek zostalo wrzuconych do kontenera.

Szklane butelki sa okreslone nastgpujaco:
— pojemnosé: 75 cl;

— masa: 370+ 30 g.

Operator podczas badan trzyma kazda szklana butelke za szyjke dnem w kierunku otworu do napelniania i wtedy
wrzuca jg delikatnie do $rodka przez otwér do napelniania, w kierunku $rodka kontenera, unikajgc, jesli to mozliwe,
uderzania butelki o $ciany. Butelki wrzuca si¢ do kontenera tylko przez jeden otwér najblizszy pozycji nr 12 mikro-
fonu.

Okres(-y) obserwacji/ustalenie wynikowego poziomu mocy akustycznej, jezeli zastosowano wigcej niz jeden warunek eksploatacji

Poziom ci$nienia akustycznego pojedynczego zdarzenia zintegrowany w czasie skorygowany charakterystyka czes-
totliwosciowg A mierzy si¢ réwnocze$nie w szeSciu pozycjach mikrofonu dla kazdej szklanej butelki wrzucanej do
kontenera.

Poziom mocy akustycznej pojedynczego zdarzenia zintegrowany w czasie skorygowany charakterystyka czestotli-
wosciowg A uSredniony dla calej powierzchni pomiarowej jest obliczany zgodnie z ppkt 8.2.2 normy EN
ISO 3744:2010.

Poziom ci$nienia akustycznego pojedynczego zdarzenia zintegrowany w czasie skorygowany charakterystyka czes-
totliwosciowg A usredniony dla wszystkich 120 szklanych butelek jest obliczany jako $rednia logarytmiczna pozio-
moéw ci$nienia akustycznego pojedynczego zdarzenia zintegrowanych w czasie skorygowanych charakterystyka
czestotliwo$ciowq A usrednionych na calej powierzchni pomiarowe;.

Réwniarki

ISO 6395:2008 oraz warunki eksploatacji i badania okre$lone w zalaczniku G do tej normy.

Przycinarki do trawy/przycinarki krawedziowe do trawy
Zob. nr 2.

Przycinarki do zywoptotu

a) Urzadzenia napedzane silnikiem spalinowym
ENISO 22868:2021.

b)  Urzadzenia napedzane silnikiem elektrycznym
ENIEC 62841-4-2:2019, zalgcznik I, klauzula 1.2.

Wysokoci$nieniowe maszyny do sptukiwania

Badanie pod obcigzeniem

ELL http://data.europa.cu/elijreg_del/2024/1208/oj
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27.

28.

Wysokoci$nieniowa maszyna do splukiwania jest badana w polozeniu stacjonarnym. Silnik i pomocnicze uklady
pracujg przy predkosci przewidzianej przez producenta dla eksploatacji narzedzia roboczego. Pompy wysokocisnie-
niowe pracujg przy ich maksymalnej predkosci i ci$nieniu roboczym podanym przez producenta. Uzywajac przysto-
sowanej do zmiany ci$nienia dyszy, zawér redukujacy ci$nienie nastawia si¢ precyzyjnie na ci$nienie nominalne.
Halas przeplywu przez dysze nie ma wplywu na wyniki pomiaréw.

Okres obserwacji

Okres obserwacji wynosi co najmniej 30 s.
Wysokoci$nieniowe maszyny wodno-strumieniowe

a) Urzadzenia o ci$nieniu znamionowym < 35 MPa:

EN 60335-2-79:2012, zalgcznik CC.

b)  Urzadzenia o ci$nieniu znamionowym > 35 MPa:

EN 1829-1:2010, klauzula 6.8.
Moty hydrauliczne

Powierzchnia pomiarowa/liczba pozycji mikrofonu/odlegtosé pomiarowa

Poltkula/szes¢ pozycji mikrofonu zgodnie z zatacznikiem F do normy EN ISO 3744:2010/r = 10 m.

Zamontowanie urzgdzenia

Na potrzeby badania mlot jest zamocowany na no$niku i jest przylaczony do specjalnego stanowiska badawczego.
Rysunek 28.1 przedstawia charakterystyke takiego stanowiska, a rysunek 28.2 przedstawia polozenie no$nika.

Nosénik

Nosnik do badania mlota spelnia wymogi specyfikacji technicznych badania mlota, szczegdlnie w zakresie masy,
mocy hydraulicznej, wydatku i ci$nienia oleju oraz ci$nienia w przewodzie powrotnym.

Zamontowanie
Montaz mechaniczny, jak réwniez polaczenia (przewody gietkie, rury itp.) odpowiadaja specyfikacjom podanym

w danych technicznych mlota. Caly znaczacy hatas powodowany przez rury i rézne mechaniczne czeéci skladowe
potrzebne do instalacji musi by¢ wyeliminowany. Wszystkie przylaczenia musza by¢ pewnie zamocowane.

Stabilno$¢ mlota i statyczna sila utrzymujaca

Mot jest doktadnie dociskany w dét przez nodnik w celu utrzymania takiej samej stabilnosci, jaka wystepuje w nor-
malnych warunkach eksploatacji. Mlot musi pracowaé w pozycji pionowej.

Narzedzie

Do pomiaréw stosuje si¢ tepy bijak miota. Dugo$é narzedzia musi spelnia¢ wymogi podane na rysunku 28.1 (blok
badawczy).

Badanie pod obcigzeniem

Hydrauliczna moc pobierana i nat¢zenie przeptywu oleju

Warunki eksploatacji mlota hydraulicznego sa odpowiednio dostosowane, mierzone i zapisywane wraz z odpowied-
nimi warto$ciami zawartymi w specyfikacji technicznej. Mot poddany badaniu musi by¢ stosowany w taki sposéb,
aby zostalo osiagniete co najmniej 90 % maksymalnej mocy hydraulicznej i przeptywu oleju.
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Nalezy dolozy¢ staran, aby calkowita niepewno$¢ tancuchéw pomiarowych p; i Q byta utrzymana w granicach 5 %,
co zapewni okreslenie hydraulicznej mocy pobieranej z dokladnoscia + 10 %. Przyjmujac liniowa korelacje miedzy
hydrauliczng moca pobierang i emitowang mocg akustyczna, oznaczaloby to odchylenie mniejsze niz + 0,4 dB przy
okreslaniu poziomu mocy akustyczne;j.

Regulowane czgsci sktadowe wplywajace na moc mlota

Nastawienie wszystkich akumulatoréw, centralnych zaworéw ci$nienia i innych mozliwych do nastawienia czesci
skladowych musi odpowiadaé wartosciom podanym w danych technicznych. Jezeli wigcej niz jeden parametr
majgcy wplyw jest fakultatywny, pomiary musza by¢ wykonane przy wszystkich mozliwych nastawieniach. Jako
wynik podawane sg warto$ci minimalne i maksymalne.

Mierzone wielko$ci

p.  Srednia wartos¢ hydraulicznego ci$nienia zasilajacego podczas eksploatacji mota, obejmujacego co najmniej
10 uderzen.

Q Srednia warto$¢ wlotowego natezenia przeptywu oleju mierzona na wylaczniku réwnoczesnie z p.

T Temperatura oleju musi wynosi¢ migdzy + 40 a + 60 °C podczas pomiaréw. Temperatura korpusu wylacznika
hydraulicznego musi by¢ ustabilizowana na poziomie temperatury normalnej eksploatacji przed rozpocze-
ciem pomiarow.

P,  Wstepne ciSnienie gazu wszystkich akumulatoréw mierzy si¢ w stanie statycznym (niezalgczony wylgcznik)
przy ustabilizowanej temperaturze otoczenia + 15[+ 25 °C. Zmierzona temperatura otoczenia jest zapisy-
wana wraz ze zmierzonym wstepnym ci$nieniem gazu akumulatora.

Parametry, ktore podlegajg oszacowaniu na podstawie zmienionych parametréw pracy

PIN Hydrauliczna moc pobierana wylacznika PIN = p; Q

Pomiar ci$nienia hydraulicznej linii zasilajacej, ps:

—  psjest mierzone tak blisko wylacznika wlotowego, jak to mozliwe;

—  ps jest mierzone ci$nieniomierzem (Srednica minimalna: 100 mm; klasa dokladnosci + 1,0 % FSO).
Doplywowe natgZenie przeptywu oleju wylgcznika, Q:

— Q musi by¢ mierzone w zasilajacej linii ci$nieniowej tak blisko otworu wlotowego wylacznika, jak to mozliwe;

— Q musi by¢ mierzone przy pomocy elektrycznego przeptywomierza (klasa dokladnosci + 2,5 % wartosci odczy-
tanej).

Punkt pomiarowy temperatury oleju, T:

— T musi by¢ mierzone w zbiorniku oleju no$nika lub w linii hydraulicznej przytaczonej do mlota. Punkt pomia-
rowy jest okreslony w raporcie z badan;

— Dokladnos$¢ odczytu temperatury zawiera si¢ w = 2 °C wartosci rzeczywiste;.

Okres obserwadji/ustalenie wynikowego poziomu mocy akustycznej

Okres obserwacji wynosi co najmniej 15 s.

Pomiary s3 powtarzane trzy lub wigcej razy, jesli to niezbedne. Wynik koricowy jest obliczany jako $rednia arytme-
tyczna dwoch najwyzszych wartosci, ktére nie réznig si¢ o wigcej niz 1 dB.
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Rysunek

28.1

Rysunek 28.2

d3
dz2
di Uszczelka narzedzia
a5
Miot
Pusta przestrzen
—
ﬁfg?mma o / SZCZEGOL A" Stalowa plyta
} J 5=10+5
-t E a
AL IS { i )% %5 ) _
k) | [ 104 | —— Gumowa piyta
Prowadnica'pod) :2 d ” E /E UuumpuﬂJ §=10+10
owadnica‘podpory =
(fkultatywnis) | ) 7
Il %‘ Z 2 [
Kowadio ' - - 74

(fakultatywnis)

Strukturs fandarmentowa j

Definicje

d

d1
d2
d3

d4

$rednica narzedzia (mm);

$rednica kowadta, 1 200 £ 100 mm;

/x
Grunt wiasciwy

Elastyczne elementy
(fakultatywnie)

wewnetrzna $rednica struktury podtrzymujacej kowadlo, < 1 800 mm;

$rednica pomostu bloku badawczego, < 2 200 mm;

$rednica otworu na narzedzie, w pomoscie, < 350 mm;
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ds5 Srednica uszczelnienia narzedzia, < 1 000 mm;

hl  widoczna dlugo$¢ narzedzia pomiedzy najnizsza czeScig obudowy i gérng powierzchnia uszczelnienia narze-

dzia (mm), h, =d £ d[2;

h2  grubos$¢ uszczelnienia narzedzia ponad pomostem, < 20 mm (jezeli uszczelnienie narzedzia jest umieszczone
ponizej pomostu, jego grubos¢ nie jest ograniczona; moze ono by¢ zrobione z piankowej gumy);

h3  odleglos¢ migdzy gérng powierzchnia pomostu a gorna powierzchnig kowadta, 250 £ 50 mm;
h4  grubos¢ izolacyjnego uszczelnienia pomostu z piankowej gumy, < 30 mm;

h5  grubo$¢ kowadla, 350 + 50 mm;

h6  zaglebienie narzedzia, < 50 mm.

Jesli gérna powierzchnia bloku badawczego ma ksztalt kwadratu, maksymalny wymiar dtugosci wynosi 0,89 x
odpowiadajaca $rednica.

Pusta przestrzefi migdzy pomostem i kowadlem moze byé wypelniona elastyczng gumg piankowg lub innym
pochlaniajgcym materialem, o gestosci < 220 kg/m’.

29.  Uklady hydrauliczne
Zamontowanie urzgdzenia
Zmechanizowane hydrauliczne przetwornice ci$nienia sg instalowane na odbijajacej plaszczyznie; zmechanizowane

hydrauliczne przetwornice ci$nienia zamontowane na ptozach sg umieszczone na podstawie o wysokosci 0,40 m,
chyba ze jest to inaczej wymagane w warunkach instalowania podanych przez producenta.

Badanie pod obcigzeniem

Podczas badania Zadne narzedzia nie sg przylaczane do hydraulicznej przetwornicy ci$nienia.

Hydrauliczna przetwornica ci$nienia jest doprowadzona do jej stanu stacjonarnego w zakresie okre$lonym przez
producenta. Pracuje przy nominalnej predkosci i przy nominalnym ci$nieniu. Nominalne warto$ci predkosci i ci$nie-
nia musza by takie jak podane w instrukcjach dostarczonych nabywcy.

Okres obserwadji
Okres obserwacji wynosi co najmniej 15 s.
30.  Wycinarki do fug
a)  Pilarki podlogowe kierowane przez pieszego

EN 13862:2021, klauzula 4.10.2.

b)  Przenosne, reczne urzadzenia napedzane silnikiem spalinowym, zamontowane na konstrukdji jezd-
nej, stosowane jako pily podlogowe

EN ISO 19432-1:2020, klauzula 4.19.2.
0 Inne wycinarki do fug

Badanie pod obcigzeniem

Wiycinarka do fug jest wyposazona w mozliwie najwigksze ostrze okreslone przez producenta w instrukcjach
dostarczonych nabywcy. Silnik pracuje przy maksymalnej predkosci z ostrzem nieobcigzonym.

Okres obserwagji
Okres obserwacji wynosi co najmniej 15 s.

31.  Ugniatarki wysypiskowe

ISO 6395:2008 oraz warunki eksploatacji i badania okreslone w zalgczniku H do tej normy.

ELL http://data.europa.cu/elijreg_del/2024/1208/oj 1724



PL

Dz.U. L z 2.5.2024

32.

33.

34,

35.

36.

37.

38.

39.

Kosiarki

a)  Kosiarki rotacyjne i bebnowe napedzane silnikiem spalinowym
ENISO 5395-1:2013, EN ISO 5395-1:2013/A1:2018, klauzula 4.3 tiret drugie.
Poprawka Srodowiskowa K
Jezeli K»4 < 0,5 dB, mozna ja pomingd.

b)  Rotacyjne i bebnowe kosiarki napedzane silnikiem elektrycznym, stojace, przystosowane do jazdy
na nich i kierowane przez pieszego

ENIEC 62841-4-3:2021, EN IEC 62841-4-3:2021/A11:2021, zalacznik [, klauzula 1.2.
Przycinarki do trawnika/przycinarki krawedziowe do trawnika
EN 50636-2-91:2014, zalgcznik CC.
Dmuchawy do lisci
a)  Urzadzenia napedzane silnikiem spalinowym
ENISO 22868:2021.
b)  Urzadzenia napedzane silnikiem elektrycznym
EN 50636-2-100:2014, zalacznik CC.
Zbieracze do lisci
Zob. nr 34.
Wézki podnosnikowe
EN 12053:2001+A1:2008.
Ladowarki
ISO 6395:2008 oraz warunki eksploatacji i badania okreslone w zalagczniku D do tej normy.
Zurawie samojezdne
EN 13000:2010+A1:2014, klauzula 5.3.
Samojezdne kontenery na odpady
Strefa badania
— Odbijajaca powierzchnia z betonu lub gladkiego asfaltu.
— Pomieszczenie laboratoryjne, ktére zapewnia warunki pola swobodnego na calej plaszczyznie pomiarowe;j.
Poprawka Srodowiskowa K,

Pomiar w przestrzeni otwartej:
KZA = 0
Pomiar w pomieszczeniu:

Warto$¢ stalej K,,, ustalona zgodnie z zalacznikiem A do normy EN ISO 3744:2010, wynosi < 2,0 dB i w takim
przypadku K, zostaje pominigte.

Powierzchnia pomiarowa/liczba pozycji mikrofonu/odleglosé pomiarowa
Pétkula/szes¢ pozycji mikrofonu zgodnie z zatacznikiem F do normy EN ISO 3744:2010/r = 3 m.

Warunki eksploatacji podczas badania

Wszystkie pomiary sg przeprowadzane z pustym kontenerem.
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Badanie nr 1: Swobodne zamykanie pokrywy w dét wzdluz korpusu kontenera

Aby zminimalizowaé wplyw operatora na pomiary, znajduje si¢ on przy tylnym boku kontenera (od strony zawia-
s6w). Pokrywa jest uwalniana z podtrzymywania w punkcie srodkowym podczas zamykania, aby zapobiec jej wypa-
czaniu podczas spadania.

Pomiar jest przeprowadzany podczas nastepujacego cyklu powtarzanego 20 razy:
— poczatkowo pokrywa jest podniesiona pionowo;

— pokrywa jest uwalniana do przodu, w miar¢ mozliwosci bez szarpnigé, z operatorem z tytu kontenera, nieru-
chomym az do zamknigcia pokrywy;

— po zupelnym zamknigciu pokrywa jest podnoszona do jej poczatkowego polozenia.

Uwaga: W razie potrzeby operator moze chwilowo si¢ poruszy¢, aby podnies¢ pokrywe.

Badanie nr 2: Catkowite otwarcie pokrywy

Aby zminimalizowa¢ wplyw operatora na pomiary, musi on znajdowac si¢ przy tylnym boku kontenera (od strony
zawiasow) dla kontenera czterokotowego lub przy prawej stronie kontenera (pomigdzy pozycja nr 10 i pozycja
nr 12 mikrofonu) dla kontenera dwukolowego. Pokrywa jest uwalniana z podtrzymywania w punkcie Srodkowym
lub tak blisko niego, jak to jest mozliwe.

Aby zapobiec jakiemukolwiek poruszeniu si¢ kontenera, kola s zahamowane podczas pomiaru. W przypadku kon-
teneréw dwukolowych oraz aby zapobiec jakiemukolwiek odbiciu kontenera, operator moze przytrzymywaé go
przez trzymanie wierzchotka obrzeza reka.

Pomiar jest przeprowadzany podczas nastepujacego cyklu:
— poczatkowo pokrywa jest otwarta poziomo;
— pokrywa jest uwalniana bez nadawania impulsu;

— po calkowitym otwarciu i przed mozliwym odbiciem pokrywa jest podnoszona do jej poczatkowego polozenia.

Badanie nr 3: Przetaczanie kontenera po sztucznym nieregularnym torze

Do tego badania jest uzywany sztuczny tor do badan, odtwarzajacy nieregularny teren. Taki tor do badan sktada sig
z dwdch réwnoleglych paséw ze stalowej siatki oczkowanej (6 m dhugosci i 400 mm szerokosci), przymocowanych
na odbijajacej plaszczyznie, co okoto 20 cm. Odlegtos¢ migdzy dwoma pasami jest dostosowywana w zaleznosci od
typu kontenera w celu umozliwienia przetaczania két przez calg dugos¢ toru. Warunki montazu zapewniaja plaska
powierzchnie. Jesli jest to niezbedne, tor jest umocowany na ziemi poprzez sprezynujacy material, aby unikna¢ emi-
sji hatasu zakldcajacego.

Uwaga: Kazdy pas moze sktadac sie z kilku elementéw o szerokosci 400 mm polaczonych razem.

Przyklad odpowiedniego toru przedstawiony jest na rysunkach 39.1 i 39.2. Operator znajduje si¢ po stronie zawia-
sow pokrywy.

Pomiar jest przeprowadzany, gdy operator ciggnie kontener wzdtuz sztucznego toru, ze stalg predkoscig w przyblize-
niu 1 m/s, migdzy punktem A i punktem B (odlegto$¢ 4,24 m — zob. rysunek 39.3), kiedy 0§ két (w przypadku dwu-
kolowego kontenera) lub pierwsza o§ k6t (w przypadku czterokolowego kontenera) osigga punkt A lub punkt B.
Taka procedura jest powtarzana trzy razy w kazdym kierunku.

Podczas badania kontenera dwukolowego kat miedzy kontenerem i torem wynosi 45°. Dla czterokolowego konte-
nera operator zapewnia wlasciwy kontakt wszystkich kot z torem.
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Okresy obserwacjifustalenie wynikowego poziomu tocy akustycznej, jezeli zastosowano wiecej niz jeden warunek eksploatacji

Badania nr 1 i 2: Swobodne zamykanie pokrywy w dé6t wzdtuz korpusu kontenera i catkowite
otwieranie pokrywy

Jezeli to mozliwe, pomiary s przeprowadzane réwnoczesnie w szesciu pozycjach mikrofonu. W innym przypadku
pomiary poziomu dzwicku w kazdej pozycji mikrofonu sg klasyfikowane w porzadku wzrastajacym, a poziomy
mocy akustycznej oblicza si¢ z wartosci otrzymanych w kazdej pozycji mikrofonu zgodnie z ich kolejnoscia.

Poziom ci$nienia akustycznego pojedynczego zdarzenia zintegrowany w czasie skorygowany charakterystyka czes-
totliwosciowa A jest mierzony dla kazdego z 20 zamknig¢ i 20 otwar¢ pokrywy w kazdym punkcie pomiarowym.
Poziomy mocy akustycznej Lyashuting I Lwaopening 58 Obliczane ze $redniej kwadratowej z pieciu najwyzszych sposrod
otrzymanych wartosci.

Badanie nr 3: Przetaczanie kontenera po sztucznym nieregularnym torze

Okres obserwacji T jest réwny czasowi niezbednemu do przebycia odlegto$ci miedzy pkt A pkt B na torze.

Poziom mocy akustycznej Lwacoliing jest rowny Sredniej z szeSciu wartosci réznigcych si¢ mniej niz o 2 dB. Jesli to
kryterium nie jest spelnione z szeScioma pomiarami, cykl jest powtarzany tak czesto, jak jest to konieczne.

Wynikowy poziom mocy akustycznej jest obliczany w nastepujacy sposob:

LWA =10 log 1/3 (100,1 LWAshutting 4 100,1 LWAopening 4 100,1 LWAmI]ing)

Rysunek 39.1

Schemat toru do badan

e R R XX

L00 mm

1. Drewniana listwa oporowa
2. Powierzchnie. po ktorvch jest przetaczany kontener
3. Rozstaw dostosowany do pojemnika
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Rysunek 39.2

Szczegdly budowy i montazu toru do badaf

LY

2

1. — Sztywny pret stalowy (4 mm) 2. Drewmana listwa oporowa (20 mm x 25 mm)
— Oczko siatki: (50 mm x 50 mm) 3. Plaszczyzna odbijajaca
Rysunek 39.3

Odleglo$¢ pomiarowa

1. Zawias

40.Redlice motorowe

Zob. nr 32.

Narzedzie jest odtaczone lub usunigte podczas pomiaru.
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41.Wykonczarki do nawierzchni
EN 500-6:2006+A1:2008, klauzula 5.17.
42.Urzadzenia do palowania
a)Sprzet do fundamentowania
EN 16228-4:2014+A1:2021, klauzula 5.8.
b)Wymienne urzadzenia pomocnicze do palowania
EN 16228-7:2014+A1:2021, klauzula 5.3.
c)Wszelkie inne urzadzenia do przewiertéw
EN 16228-1:2014+A1:2021, klauzula 5.27.2.2.
43.Ukladarki do rur
ISO 6393:2008.
44 Maszyny gasienicowe do pracy na $niegu

ISO 6393:2008, z zachowaniem tych samych procedur i warunkéw eksploatacji jak dla spycharek ciggnikowych.
Wyznaczona powierzchnia badawcza jest twardg plaszczyzna odbijajacg (ISO 6393:2008, klauzula 5.3.2).

45.Agregaty pradotworcze
ENISO 8528-10:2022.

Stosuje si¢ metode pomiaru okreslong w tej normie na podstawie EN ISO 3744:2010.
46.Zamiatarki zmechanizowane
a)Zamiatarki drogowe
EN 17106-2:2021, klauzula 4.3.
b)Inne zamiatarki zmechanizowane uzywane na zewnatrz pomieszczen
EN 60335-2-72:2012, zalgcznik DD.
47 Pojazdy do zbierania odpadéw
EN 1501-4:2023.
48.Drogowe maszyny frezujace
EN 500-2:2006+A1:2008, klauzula 5.17.
49.Spulchniarki
a)Urzadzenia napedzane silnikiem spalinowym
EN 13684:2018, klauzula 5.16.2.
b)Urzadzenia napedzane silnikiem elektrycznym
EN IEC 62841-4-7:2022, EN [EC 62841-4-7:2022/A11:2022, zalacznik [, klauzula 1.2.
50.Strzgpiarkifwiérownice

a)Ogrodowe strzepiarkif/wiérownice z recznym podawaniem

(i) Urzadzenia napedzane silnikiem spalinowym

EN 13683:2003+A2:2011, klauzula 5.10.2;
EN 13683:2003+A2:2011/AC:2013.

(i)  Urzadzenia napedzane silnikiem elektrycznym

EN 50434:2014, klauzula 20.107.2.
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b)Wiérownice do drewna dla lesnictwa z r¢cznym podawaniem poziomym

EN 13525:2020, klauzula 5.5.

c)Widrownice do drewna dla le$nictwa z recznym podawaniem pionowym, wiérownice do drewna dla les-
nictwa z podawaniem mechanicznym (pionowym i poziomym) i inne strzepiarki/wiérownice

Badanie pod obcigzeniem

Strzepiarka/widrownica jest badana podczas rozdrabniania co najmniej jednego kawatka drewna.

Strzgpiarka/widrownica jest badana podczas rozdrabniania okraglego kawalka drewna (sucha sosna lub
sklejka), o dlugosci co najmniej 1,5 m, ktéry jest zaostrzony z jednego konica i ma $rednicg w przyblizeniu
réwng wartosci maksymalnej, na jaka strzepiarka/widrownica jest zaprojektowana, okre$lonej w instrukcjach
dostarczonych nabywcy.

Okres obserwacji/ustalenie wynikowego poziomu mocy akustycznej

Okres obserwacji konczy si¢ wtedy, gdy nie ma wigcej zadnego materialu w strefie rozdrabniania, lecz nie
przekracza 20 s. Jezeli obydwa warunki eksploatacji s3 mozliwe, zapisuje si¢ ten, ktory powoduje wyzszy
poziom mocy akustycznej.

51.Maszyny do usuwania $niegu z wirujacymi narzedziami
a)Maszyny do od$niezania drég
EN 17106-3-1:2021, klauzula 4.2.

b)Odsniezarki kierowane przez pieszego i przystosowane do jazdy na nich

(i) Urzadzenia napgdzane silnikiem spalinowym

EN ISO 8437-4:2021, zalacznik A.

(ii) Urzadzenia napgdzane silnikiem elektrycznym

Przed rozpoczeciem badania maszyna musi pracowal z maksymalng predkoscig bez obciazenia
przez 10 minut. Zbierarka lub przyrzady wirnikowe sg smarowane zgodnie z instrukcjami produ-
centa.

Podczas badania zbierarka lub wirnik muszg by¢ waczone i nieobcigzone. Badanie przeprowadza si¢
w polozZeniu stacjonarnym przy maksymalnej predkosci bez obcigzenia.

Pomiaru maszyn dokonuje si¢ poprzez umieszczenie ich na powierzchni w taki sposéb, aby rzut
srodka geometrycznego ich gléwnych czgsci (z wylaczeniem uchwytéw itp.) pokrywal sie z poczat-
kiem ukladu wspélrzednych pozycji mikrofonu. Jezeli wykorzystywana jest sztuczna powierzchnia,
nalezy ja umiesci¢ w taki sposob, aby jej Srodek geometryczny pokrywal si¢ réwniez z poczatkiem
ukladu wspétrzednych pozycji mikrofonu. Podtuzna 0§ maszyny musi znajdowac si¢ na osi x. Pomiar
przeprowadza si¢ bez udzialu operatora.

Podczas pomiar6w maszyna musi pracowaé w stabilnych warunkach. Po osiagnieciu stalej wartosci
emisji hatasu przedzial czasowy pomiaru wynosi co najmniej 15 s. Jezeli pomiaréw dokonuje si¢
w pasmach czestotliwosci oktawy lub jednej trzeciej oktawy, minimalny okres obserwacji wynosi 30
s dla pasm czestotliwosci ustawionych na 160 Hz lub ponizeji 15 s dla pasm czgstotliwosci ustawio-
nych na 200 Hz lub powyzej.

52.Pojazdy z urzadzeniem wysysajacym
Badanie pod obcigzeniem

Pojazd z urzadzeniem do wysysania jest badany w ustawieniu stacjonarnym. Silnik i pomocnicze uklady pracujg
przy predkosci przewidzianej przez producenta dla eksploatacji narzedzia roboczego. Pompy prézniowe pracuja
z maksymalng predkoscig okre$lona przez producenta. Uklad ssacy pracuje w taki sposob, ze wewnetrzne ci$nienie
jest réwne ci$nieniu atmosferycznemu (0 % prézni). Halas przeplywu przez dysze ssaca nie ma wplywu na wyniki
pomiarow.

ELL http://data.europa.cu/elijreg_del/2024/1208/oj
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Okres obserwadji

Okres obserwacji wynosi co najmniej 15 s.
53.Zurawie wiezowe

EN 14439:2006+A2:2009, klauzula 6.4.1
54 Koparki do rowow

ISO 6393:2008.

55.Mieszarki samochodowe

EN 12609:2021, zalgcznik B.

56.Zespolone pompy wodne
ENISO 20361:2019, EN ISO 20361:2019/A11:2020.

Stosuje si¢ metode pomiaru okreslong w tej normie na podstawie EN ISO 3744:2010.

Okres obserwacji wynosi co najmniej 15 s.

57.Agregaty spawalnicze
ENISO 8528-10:2022.

Stosuje si¢ metodg pomiaru okre$long w tej normie na podstawie EN I1SO 3744:2010.”
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